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Elektronische Sanftanlaufgerate s2p...

Regelgerat Typ s2p... fur den gesteuerten lastfraieHochlauf von Drehstromasynchronmotoren

* Hydraulikaggregate
o Lufter
e Zentrifugen

Merkmale:
« kompakter Aufbau
Sonstiges:

e Zustandsanzeige Uber Leuchtdiode
« 1 Relais fiir externe Freigabe nach erfolgtem Hadtdas Powerteils

1. BESCHREIBUNG
Die Sicherheits- und Anwendungshinweise sind zclhiesn.

1.1 Allgemeines

Zur Beachtung:

Gerate vom Typ s2p... sind zum Hochlauf von DremtAsynchronmotoren fir den maximalen
Geréatenennstrom ausgelegt. Dabei darf der Anlaufstdas Zweifache des Geratenennstromes nicht
Uberschreiten. Die Einstellung hat so zu erfolgafd dieser Grenzwert nicht Uberschritten wird.

Dieses Produkt ist ausschlieBlich zum Betrieb inesi geschlossenen und geerdeten Metallgehduse oder
Metallschrank bestimmt.

Fur die Ableitung der entstehenden Verlustwarmeussorgen.

Die Gerate sind EMV-entstdrt nach DEN 12015. Das Vorschalten von Netzfiltern zur esgh Entstorung ist

in der Regel bedenkenlos mdglich. Dagegen durfenG@leraten keine Kondensatoren nachgeschaltet werden
Zur Einhaltung der Richtlinien fur die Storstrahduist der Punkt "Mitgeltende Einbaurichtlinien" beachten
und fur eine entsprechende Leitungsverlegung zyesor

1.2 Aufbau
Das Gerat ist als Kompaktgerat aufgebaut und trider der Steuerelektronik den Kihlkdrper mit den
Leistungsbausteinen. Die Steuerelektronik ist sdrePlatine zusammengefalit.

1.3 Beschreibung:

Die Geréate begrenzen den Anlaufstrom von Drehstsgmzhronmotoren durch Spannungsreduzierung mittels
Phasenanschnitt auf Werte, die deutlich unter deesrbekannten Stern-Dreieck-Anlaufes liegen.

Eine extra fir Hydraulik-Unterél-Motoren entwickelMikroprozessor-Steuerung gewahrleistet eineorimes's
niedrigen Einschaltstrom, entsprechend den Forderuder Stromversorgungsunternehmen.

Der Anschluf3 erfolgt wahlweise direkt in den dreileitungen zum Motor oder in der "W3-Schaltung'els
nachfolgend).

Unter Verzicht auf den Ublichen Stern-Dreieck-Arilaeginnt der Motor mit dem mindestens benétigigmom
zu drehen. Die Spannung erhoht sich nach einetedllveren Zeit allméahlich, bis dem Motor die voBpannung
zur Verfiigung steht. Damit erreicht der Motor miitean vollig stoRfreien Ubergang den vollen Strom; das
erforderliche Drehmoment aufbaut.

Bei Erreichen der vollen Spannung zieht ein im Gerdgebautes Relais an, dessen potentialfreietakbin
die Steuerung eingreifen kann, um die Last zuzutha
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Das Gerat enthdlt neben den Stellerthyristoren autib Steuerelektronik mit den zugehorigen
Einstellpotentiometern.

Die Klemmen 2 und 3 werden entweder zum Startbegambunden, und das Gerat steuert die Thyristoren
gemal den Hochlaufbedingungen an, oder die Klemtand 3 bleiben gebrickt, und das Gerat erfiillt die
Hochlaufbedingungen beim Anlegen der Versorgungssiag.

Sobald der Hochlauf erfolgt ist, schlieBt ein ptifreier Relaiskontakt die Klemmen 8 und 9. Dise
Kommando kann zur Freigabe fiir das Zuschalten dst dienen.

Wird die Verbindung der Klemmen 2 und 3 zusammen aein Schitzen eingeschaltet, und wird diese
Verbindung ca. 30 ms vor dem Abschalten der Schéatdgehoben, so schalten die Hauptkontakte voéllig
stromlos.

Alle Funktionen zum Ablauf werden durch einen Mifrozessor gesteuert.

1.4 Der elektrische Anschlul3

Das Gerat wird gemal einem der folgend aufgefutrterzip-AnschluRschaltbilder angeschlossen. Die
AnschluBspannung ist am Typenschild vermerkt. Ntemaise werden keine Spezialsicherungen benditigt;
die ersten Inbetriebnahmearbeiten sind sie abereggbfehlenswert und kénnen nach Beendigung dieser
Arbeiten durch normale Sicherungen ersetzt werdahdie drehsinngerechte Anschluf3folge ist zu achizer
maximale Motornennstrom richtet sich nach der veideten Schaltung. (Siehe auch unter "TechnischerDat
Es kénnen maximal 6 Kaltleiterfihler in Serie arafggssen werden. Wird kein Kaltleiterschutz beansit, so
sind die Klemmen P1 und P2 zu briicken.

Direkter Anschluf3

Die Netzversorgung wird an die GerateanschlisselRlund L3 gelegt. Die Motorwicklung wird mit den
Gerateanschlissen U, V und W verbunden. Der Magonkunter Beachtung seiner zuldssigen Nennspannung
und des Geratenennstroms im Dreieck oder im Stesohgltet sein.

AnschluB in der W3-Schaltung

Die Netzversorgung wird an die Thyristoranschliissel 2 und L3 gelegt. Die Anschlisse U, V, W des&es
sind mit den mit der Motorwicklungsenden 1U, 1MdutW (u,v,w) zu verbinden. Die Motorwicklungsenden
2V, 2W und 2U (y,z,x) werden unter Beachtung ddridkontakte mit L1, L2 und L3 verbunden.

Schitze

Die Schutze trennen mit dem Motor auch das Softgeit vom Netz. Dabei ist es fur die ordnungsgemafi
Funktion des Gerates wichtig, die Drehrichtung ds¥stzes rechtsdrehend einzuspeisen (eingebaute
Drehsinnkontrolle!).

Versorgung der Steuerspannung

Die Versorgung fir den Elektronikteil soll nur b@etrieb anliegen. Standardgemal entnimmt das Gkégat
Versorgung der Elektronik tber die Versorgung desstungsteils. Ausfiihrungen mit externer 230VAC bzw
110VAC-Einspeisung ermdéglichen ein Schalten des ateer zusammen mit der entsprechenden
Schitzspulenspannung

Versorgung der Lifter

Ab einer gewissen BaugrofRe erfolgt die Kihlung tditterstiitzung einer eingebauten Beliftung. Die
Betriebsspannung der Lifter betragt 230VAC odeNVHIO, je nach Gerateausfuhrung.

Mittelpunktsleiter

Der Neutralleiter ist am elektrischen Sternpunktr deMV-Kondensatoren anzubinden. Der elektrische
Sternpunkt ist Uber einen Kondensator steckbaderiErde verbunden.

1.5 Inbetriebnahme:

Nachdem der elektrische AnschluR vorgenommen wukden das Gerat eingeschaltet werden. Mit dem
Anlegen der Versorgungsspannung wird auch die Edalit eingeschaltet. Der Start erfolgt, wenn daszNen

die Klemmen L1, L2 und L3 angelegt wird, und dieiKimen 2 mit 3 verbunden sind.

Der Kontakt fiir die Klemmen 2 und 3 ist als potelfiteier Kontakt fir 24 V = zur Verfligung zu stelleNach
erfolgtem Hochlauf zieht das eingebaute Relaisrahdie Klemme 8 wird mit der Klemme 9 verbunden.

1.6 Abgleich:

Fur den Hochlauf geniigt das ordnungsgemalile Emstédir beiden Potentiometer. Das obere Potentiorfete
Anteil) bestimmt den Einschaltstrom und das unteotéentiometer bestimmt die Hochlaufzeit(i-AnteiDie
Potentiometer werden im Stillstand eingestellt, iatiese Einstellung fir die nachfolgenden Sta@fgebend
ist. Eine Einstellung wahrend des Laufes ist ungark, bestimmt aber den darauffolgenden Start.

Die Einstellung sollte sorgfaltig und feinfiihlig genommen werden, da bei zu hohen Werten der Maotans
unzuldssig hoch ansteigen kann.
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1.7 Betrieb

Sobald die Versorgungsspannung anliegt, und diesd?harehsinngerecht angeschlossen sind, ist dait Ge
betriebsbereit. Sobald die Klemmen 2 und 3 mitaleanverbunden werden, leuchtet die LED dauernd: der
Strom nimmt allméhlich gemaf3 den vorgenommenenté&inagen zu. Nach erfolgtem Hochlauf zieht das
Relais zur Freigabe an.

Nach Beendigung des Fahrspieles ist das Gerattspfaktisch ohne Wartezeit, wieder betriebsbereit.

1.8 Uberwachungen
Bei folgenden Fehlern fallt das Relais fur die Meld ,Erfolgter Hochlauf* ab, bzw. zieht nicht an:
« Phasenausfall vor erfolgten Hochlauf
e Drehrichtung des Netzes verkehrt
e Kaltleiteriiberwachung spricht an
e externe Freigabe fehlt
Im Stoérungsfall 6ffnet der Kontakt zwischen denidlaen 8 und 9. Die Stérmeldung ist nicht speichernd.

1.9 Storungen

Falls das Drehfeld nicht stimmt, oder wenn eineseheu Beginn fehlt, blinkt die LED. Die Anlage 1&fich
entweder nicht starten oder die Spannung wird vootoM getrennt. Dadurch wird das versorgende Netz
Uberwacht. Je nach Rickwirkung der Motorspannunan kauch die Phaseniberwachung bei Phasenausfall
wahrend des Laufes ansprechen, der Strom zum Mauator unterbrochen, und das Relais fallt ab. Nach
Beheben des Fehlers beginnt der Start selbsttétigamftem Hochlauf sofern der Startkontakt (Klemn2eund

3) geschlossen ist.

Falls der Kaltleiterschutz anspricht, wird der $troelektronisch (kontaktlos) abgeschaltet, und das
Freigaberelais fallt sofort ab. Sobald die Fuhlegekihlt, sind lauft der Antrieb unter den eingiiste
Sanftanlaufbedingungen selbsttatig wieder an.

2. Anschlu3prinzip
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3. Technische Daten

4.4 BaugrofRen s2pka... (mit Anschluf3klemmen

Versorgungsspannung

400V/50Hz (andere SpannungeRrequenzen auf Anfrage)

Steuerspannung,

je nach Ausfuhrung

direkter Abgriff 400V/50Hz
externe Versorgung 230V/50 ... 60Hz bzw. 115V/56QHz

max. zulassiger Anlaufstrom

2 x Geratenennstrom

zuldssige Umgebungstemperatyr

0... +40°C (keinauBeg erlaubt)

Bertriebsgrenzwerte -20... +60°C (keine Betauutapbt, reduzierte ED)
Montage Rippen des Kihlkdrpers senkrecht, Kiihlktoben
Schutzart IPOO

Typ fur Motornenn{ Geréte- Mafe in mm | Gewicht| Verlust- | Anschluf3-

strom in W3- | nennstrom| (BXxHXT) leistung klemmen
Schaltung

s2pkal-43/400 43A 25A 190x300x110  3,3kg ca. 50w amm

s2pka2-70/400 70A 40A 190x300x150 3,7kg ca. 80w rh@m

s2pka2-120/400 120A 70A 190x300x150 4,0kg ca. 14pW 35mm2

s2pka3-150/400 150A 90A 190x300x230  59kg  ca. 20pW35mm2

s2pka3-200/400 200A 120A 190x310x250 6,5kg ca. 26pW35mm2

Kontaktbelastung Relais:

250V/ 4A AC11 SchlieBer

Steuersicherung max. 6A trége

(bei externer Vgrswy)

Einschaltdauer

30% ED

Einbau

in Schaltschrank

Fir ausreichende Warmeabfuhr ist zu sorgen!

4.1 BaugréRen s2po... (Anschlul? am Thyristor, Montagewd
warmeableitendenUntergrund)

Typ fur Motornenn- Geréate- MaRe in mm | Gewicht| Verlust- | Anschluf3-
strom in W3- | nennstrom| (BxHXxT) leistung kabelschuh
Schaltung
s2p01-43/400 43A 25A 140x200x7( 2,0k ca. 50W M5rEn

Befestigung

6x Schraube M5 an den Thyristoren

Bemerkung

Fir ausreichende Ableitung der Verlustvedmu3 der Untergrund sorgen.

4.2 BaugroRen s2pk... (Anschluf3 am Thyristor)

Typ fur Motornenn{ Geréte- MafRe in mm | Gewicht| Verlust- | Anschluf3-
strom in W3- | nennstrom| (BxHXxT) leistung kabelschuh
Schaltung
s2pk1-43/400 43A 25A 150x210x12Dp  2,5kp ca. 50W M5
Befestigung | 4x Bohrung fur Schraube M5, 140x200
4.3 BaugroRRen s2pkt... (mit Anschluf3bolzen am Thyristg
Typ fur Motornenn{ Geréte- MafRe in mm | Gewicht| Verlust- | Anschluf3-
strom in W3- | nennstrom| (BxHXT) leistung Kabelschuh
Schaltung
s2pkt1-43/400 43A 25A 150x210x150,  3,1kg ca. 50\ M5/6mm|
Befestigung: 4x Bohrung fur Schraube M5 140x190mm
s2pkt2-70/400 70A 40A 190x300x15p  3,7kp ca. 80W  1&im2
s2pkt2-120/400 120A 70A 190x300x150 4,0kg ca. 140W15/25mm2

Befestigung

176mm x 280mm (BxH)

4x Bohrung fur Schraube M5

Anderungen vorbehalten!

Befestigung 4x Bohrung fir Schraube M5
176mm x 280mm (BxH)
ab BaugrofRe s2nka3... Schraube mit Befestigungsrohieferumfang
Bemerkung ab Baugrof3e s2nka3... Kuhlkdrper miterift
abweichende AnschluBklemmen auf Wunsch lieferbar
4.5 Baugrof3en s2nks... (mit Schiitzen)
Typ fur Motornenn{ Geréte- Mafe in mm | Gewicht| Verlust- | Anschluf? am
strom in W3- | nennstrom| (BxHXxT) leistung Schitz
Schaltung
s2pks1-43/400 43A 25A 190x300x180  5,9kg ca. 70w amm
s2pks2-70/400 70A 40A 190x300x230 6,7kg ca. 100W mmQ
Befestigung 4x Bohrung fur Schraube M5
176mm x 280mm (BxH)
Bemerkung andere BaugroRen mit Schiitzen auf Anfrage
5. Baugrdfen mit Strommessung
siehe Beschreibung s2p...w...
[s2p] Seite 4



. . . - .. P Gefahr:

SICherhelts' und AnwendungShlnwelse fur Ste"erge[& Elektrische Anlagen und Maschinen haben im eingstatien Zustand spannungsfiihrende blanke Leitarrotierende Teile. Sie konnten damit bei

(gemaR Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG) Entfernen der Abdeckung und der vorgeschriebenent8einrichtungen, bei falscher Behandlung und Waytund bei nicht bestimmungsgemaiem
Einsatz, Personen- und Sachschéaden verursachenielSpeim Entfernen der Abdeckungen ist deshalbdi@ o. g. Sicherheitsvorschriften zu

Allgemein achten.

Wahrend des Betriebes kénnen Thyristorsteller ifeutzart entsprechend spannungsfiihrende, blgekebenenfalls auch bewegliche oderAlS zusétzliche, nicht jeder Fachkraft gelaufigefdBe kommt bei Geraten der Leistungselektronik bjndassauch nach dem Abschalterder

rotierende Teile, sowie hei3e Oberfiachen besitBenunzulassigem Entfernen der erforderlichen Akdeg, bei unsachgemaem Einsatz, belY©rsorgungsspannung noch elektrische Energie idtGerhanden ist (Kondensatorladungent). Nach démvaiten der Entladezeit isor Beginn

falscher Installation oder Bedienung besteht diefafire von schweren, Personen- oder Sachschaden.en@eihformationen sind der der Arbeiteneine Uberpriifung auf Restspannung notwendig.

Dokumentation zu entnehmen. Alle Arbeiten zum Tpams zur Installation und Inbetriebnahme sowie #ostandhaltungsind von

qualifiziertem Fachpersonal auszufiihren (IEC 364 bzw. CENELEC HD 384 oder INE 0100 und IEC 664 oder DIN VDE 0110 und Achtung: ) ) . o ) . ) )

nationale Unfallverhitungsvorschriften beachtenualiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grurisiien Sicherheitshinweise sind E.Iektnsvche An]agen und Maschinen durfen nur voohkeiften, die in die jeweils gumgen Sicherhedéistimmungen und Errichtungsvorschriften

Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetri¢bseg und Betrieb des Produktes vertraut sind uret die ihrer Tatigkeit entsprechenden &ingewiesen sind aufgestellt, angeschlossen, iieBegenommen, gewartet und bedient werden. ) ) _

Qualifikationen verfiigen. D_as Of_fnen der Gere_l_te bzw. das I_Entferne_n von Gem?jm ist nur von eingewiesenen Eachkraftel_w durfihzen. Alle Arbe_lten sind d_urch
eingewiesene Fachkréafte zu kontrollieren. Die Feéfté milssen von dem sicherheitsrechtlich Verarttivhen der Anlage fiir die erforderlichen

Tatigkeiten autorisiert sein.

Fachkrafte sind Personen, welche die Ausbildung uBdfahrung besitzen, die jeweils gtltigen Normen,ord¢hriften und

Unfallverhiitungsvorschriften kennen, in die Funktaeise und Betriebsbedingungen elektrischer Argsigsteme eingewiesen sind und Gefahren

erkennen und vermeiden kdnnen. Regelung fiir Faftblsihe VDE 01 05 oder IEC 364.

Der Einsatz nicht qualifizierter Personen ist veeno Die Steuerung und Verriegelungen sowie die rwbehungs- und Schutzfunktionen

(thermischer Motorschutz, Drehzahliiberwachung) aiéfen nicht auer Funktion gesetzt werden, auicht im Probebetrieb. Anlagen durfen nur

in der dokumentierten Anordnung montiert und begiewerden. BestimmungsgemaRer Gebrauch! Jedeeavidevendung ist nicht zulassig!

Einlagerungsvorschrift: Vorschriften zum Einlagetektrischer Anlagen beachten, bedarfsweise defar bzw. den technischen Daten entnehmen!

Bestimmungsgemafe Verwendung

Thyristorsteller sind Komponenten, die zum Einbawelektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sBel. Einbau in Maschinen ist die

Inbetriebnahme der Steller (d.h. die Aufnahme detimmungsgemaRen Betriebes) solange untersadesbiestellt wurde, daf3 die Maschine
den Bestimmungen der EG-Richtlinie 89/392/EWG (Ntarsenrichtlinie) entspricht; EN 60204 ist zu beachtDie Inbetriebnahme (d.h. die

Aufnahme des bestimmungsgeméafRen Betriebes) isbeilEinhaltung der EMV — Richtlinie (DINEN 12015) erlaubt. Die technischen Daten
sowie die Angaben zu Anschlussbedingungen sindldgstungsschild und der Dokumentation zu entnehamehunbedingt einzuhalten.

Aufstellung

Die Aufstellung und Kiihlung der Gerédte muf3 entspeed den Vorschriften der zugehdrigen Dokumentagidolgen. Die Thyristorsteller sind )
vor unzulassiger Beanspruchung zu schiltzen. Instese dirfen bei Transport und Handhabung keineelBenente verbogen und/oder Storungen vorbeugen und dadurch Personen- und Saatfeden vermeiden.
Isolationsabstande verandert werden. Die Berihreleftronischer Bauelemente und Kontakte ist zu eélen. Stellergerdte enthalten .
elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die leiohth unsachgemaRe Behandlung beschadigt werdeekoBlektrische Komponenten dirfen Der fir
nicht mechanisch beschadigt oder zerstort werdete(Wmstanden Gesundheitsgefahrdung!). *

die Anlage Verantwortliche muss sicherstelldass
Sicherheitshinweise und Betriebsanleitungen vediigind und eingehalten werden;

. Betriebsbedingungen und technische Daten gemaRagufeachtet werden;
Elektrischer Anschluss . Schutzeinrichtungen verwendet werden;
Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Stellgtgaind die geltenden nationalen Unfallverhiituogsshriften (z.B. VBG 4) zu beachten. * Vorgeschriebene Wartungsarbeiten durchgefiihrt werde
Die elektrische Installation ist nach den einscigég Vorschriften durchzufiihren (z.B. Leitungsquoerstte, Absicherungen, < Wartungspersonal unverziiglich versténdigt oderediktrische Anlage sofort stillgesetzt wird, fafiegentiber dem Nennbetrieb hdhere
Schutzleiteranbindung). Dartiber hinausgehende Hémagind in der Dokumentation enthalten. Hinweisedie EMV — gerechte Installation — Temperaturen, Gerausche, Schwingungen usw. aufrete

wie Schirmung, Erdung, Anordnung von Filtern undl¥gung der Leitungen — befinden sich in der Do&otation. Diese Hinweise sind auch Nur bei Beachtung und Einhaltung der jeweils gélti@etriebsanleitung ist eine Gewahrleistung destekers
bei CE — gekennzeichneten Stellergeraten stetseashben. Das CE — Zeichen ist nur giltig, wenn Stedler entsprechend den gangigenaufrechtzuerhalten.
Vorschriften und Richtlinien angeschlossen ist. iDgehort die Verwendung von Filtern, sowie, falioederlich, abgeschirmten Leitungen und

Kabeln. Die volle Einhaltung der EMV — Richtlinigann nur gewahrleistet werden, wenn der Stelletges@m Typ af...pi, acdf..., sn... oder sp...9. Geratespezifische Sicherheitshinweise
verwendet wird, oder zum Typ a...pi, acd..., avasc..., amc...,b... entsprechende Filter votgd®m sind. Diese Filter sind als Zubehor
erhaltlich. Die Einhaltung der durch die EMV — Gesebung geforderten Grenzwerte liegt in der Vevartung des Herstellers / Betreibers dere Stellergeréte sind nicht gegen Kurzschluss, ErdsshiUberstrom und Uberspannung geschiitzt.
Aufzugsanlage. . Die Masseleitung der Elektronik ist nicht mit dei galvanisch verbunden. (Ausnahme: falls spezigjeardnet)
. Stellergerate sind fiir den Einbau in ein Gehause 8dhaltschrank bestimmt, fiir ausreichende Warfubaist zu sorgen. Die Geréte sind in
Betrieb . Schutzart IP 00 gefertigt.
Anlagen, in die Stellergeréte eingebaut sind, miiggg. mit zusétzlichen Uberwachungs- und Schutigditungen geméaR den jeweils gliltigen . Vor Beginn der Arbeiten Restspannung nach der Eetlit tiberpriifen.
Sicherheitsbestimmungen, z. B. Gesetz lber tedmiscbeitsmittel, Unfallverhiutungsvorschriften ussusgeriistet werden. Veranderungen deg Klemmvorgéange an Klemmleisten und Anschlissenedimfir bei spannungsfreien Geraten durchgefiihderer
Stellergerate (mechanischer / elektrischer Aufb®auteile) sind _nicht gestattet. Nach dem Trennen der Thyristorstellen \der Steckverbindungen und Elektronikkarten nur bei spagsfreien Geraten herausziehen.

Versorgungsspannung dirfen spannungsfiihrende @igitend Leitungsanschliisse wegen méglicherweisgetadener Kondensatoren nicht | Nach AuRerbetriebset ind Stell ite unehdBnsatzk nten fach ht nt: n
sofort bertihrt werden. Wahrend des Betriebes dlad\ddeckungen und Turen geschlossen zu halten. ach AuBerbetriebsetzung sl elergerate u satzkomponenten fachgerecht zu entsorgen.
Wartung und Instandhaltung

Die Dokumentation des Herstellers ist zu beachten.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren! 10.  Weitere Hinweise

Allgemeine Sicherheitshinweise Erstinbetriebnahme: ) ) ) ) . )
Vorsicht: Das Gerat ist bei der Erstinbetriebnahme (vor destee Einschalten) sorgféltig auf die von der Aelamd dem Antrieb vorgegebenen Daten zu

Alle Arbeiten an den Regelgerdten z. B. Montagesohiuss, Offnen des Gerétes, Wartung nur durchfijhmenn die Anlage elektrisch Uberpriifen und die Kompatibilitat sicherzustellen.

spannungsfrei ist, gegen Wiedereinschalten gesidsteund alle Antriebe im Stillstand sind! Vor Beg dieser Arbeiten ist mit geeigneten Haftung: . . .
Hilfsmitteln die Spannungsfreiheit zu priifen. Fir Schaden, an der Aufzugsanlage, dem Stellergerat, der Steuerung, sowie dem Motor oder sonstiger Komponenten, die durch falsche

Die in diesem Gerit eingesetzten Mikroprozessorehandere Halbleiterelemente sind gegeniiber statistufladung sehr empfindlich und Einstellungen oder unsachgeméaBe Handhabung verursacht werden, tibernimmt die Firma ascentronic Geratebau GmbH keine Haftung.

miissen durch geeignete MaRnahmen geschiitzt werden. Entsorgung: . ) . ) i . -
Fr Arbeiten am Gerat gilt daher grundsatzlich: Peonen und Werkzeug statisch entladen. Bei der Entsorgung missen die Geréate als Induditidrahandelt werden. Der Vertrieb der Gerate dakeh Hersteller erfolgt ausschlieRlich b2b.

Ansonsten gelten die einschlagigen VDE-, TUV-, Eieksowie Aufzugvorschriften und Richtlinien.
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